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Sexul masculin | Nationalitatea roména

Conferentiar

Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

Facultatea de Inginerie Industriald, Robotica si Managementul Productiei

Departament Ingineria Proiectarii si Robotica

= Activitati de predare in Roboticd; Comanda si Programarea Masinilor Unelte cu Comandé Numerica;

Masini, Roboti si Echipamente pentru Sisteme Flexibile de Fabricatie (cursuri, laboratoare, proiecte);
= Activitate de cercetare.

Tipul sau sectorul de activitate: Invatamant superior si cercetare

Sef de Lucrari

Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

Facultatea de Constructii de Masini

Departament Ingineria Proiectaril i Robotica

= Activitati de predare in Roboticd; Comanda si Programarea Masinilor Unelte cu Comanda Numerica;

Masini, Roboti si Echipamente pentru Sisteme Flexibile de Fabricatie (cursuri, laboratoare, proiecte);
= Activitate de cercetare.

Tipul sau sectorul de activitate: Invatamant superior si cercetare

Cadru didactic asociat
Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
Facultatea de Constructii de Masini

Departament Ingineria Proiectarii si Robotica
= Activitati de predare Tn Comanda si Programarea Masinilor Unelte cu Comanda Numeric;
= Activitate de cercetare.

Tipul sau sectorul de activitate: Tnvétlémént superior si cercetare

Cadru didactic asociat

Universitatea Tehnici din Cluj-Napoca
Facultatea de Constructii de Masini
Departamentul de Ingineria Sistemelor Mecanice

= Activitdti de predare in Programarea calculatoarelor;
= Activitate de cercetare.

Tipul sau sectorul de activitate: Invatdmant superior si cercetare
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2012 -2015

2010 - 2011

2009 - 2010

EDUCATIE $| FORMARE

2020-2021

2012-2015

2009-2011

Asistent Cercetare

Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca
Facultatea de Constructii de Masini
Departament Ingineria Sistemelor Mecanice

Centrul de Simulare si Testare Robofi Industriali - CESTER
= Cercetare in dinamica si cinematica robotilor paraleli pentru aplicatii chirurgicale (programare,
simulare, control si actionare.

Tipul sau sectorul de activitate: Cercetare

Programator
S.C.REEASR.L
Targu Mures, Romania
= Dezvoltare software.

Tipul sau sectorul de activitate: IT

Inginer Automatist

Kastamonu Romania S.A.

Reghin, Roménia

= Dezvoltare software pentru automatizari, instalare, intretinerea si repararea echipamentelor de
automatizari.

Tipul sau sectorul de activitate: Industrial

Program post-doctorat - ANTREDOC Nivel 6 din EOF
Universitatea Tehnici din Cluj-Napoca

Domeniul: Inginerie si Management

= Program de formare antreprenoriald;

= Program de formare pentru orientare in carierd, comunicare, inovare si creativitate si dezvoltare
competitiva.

Doctor in Inginerie Mecanica Nivel 8 din EOF
Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca

Facultatea de Constructii de Masini

Departament Ingineria Sistemelor Mecanice

Titlul tezei de doctorat: Simularea.Comanda si Actionarea Robotilor Paraleli peniru Brahiterapie

Sisteme Automate de Conducere a Proceselor Industriale - diploma Nivel 7 din EOF
de Master

Universitatea “Petru Maior” Targu-Mures
Facultatea de Inginerie
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2005-2009

COMPETENTE PERSONALE

Limba(i) materné(e)

Alte limbi straine cunoscute

Engleza

Competente de comunicare

Competente
organizationale/manageriale

Competente dobéndite la locul de
muncé

Competente informatice

Pemnis de conducere

Curriculum Vitae

Automatica si informatica aplicata - diploma de inginer Nivel 6 din EOF

Universitatea “Petru Maior” Targu-Mures

Facultatea de Inginerie
|

Romana

INTELEGERE VORBIRE SCRIERE
s Participare la .
Ascultare Citire corversaie Discurs oral
B2 B2 B2 B2 B2

Niveluri: A1/2: Utilizator elementar - B1/2: Utilizator independent - C1/2: Utilizator experimentat
Cadrul european comun de referinta pentru limbi straine

Bune abilitati de comunicare dobandite in urma experientei mele ca cadru didactic,

Aptitudini de management de proiect pentru proiecte la scara larga, aptitudini in educatie si cercetare,
capacitatea de a respecta termenele limita pentru activititile de proiect.

= Abilitati de predare;

= Abilité{i de scriere articole stiintifice;

= Abilititi de scriere proiecte de cercetare;,

= Projiectare CAD;

= Programarea si actionarea robofilor industriali;

= Comanda si Programarea Masinilor Unelte cu Comanda Numericé;
= Proiectarea, controlul si actionarea robotilor seriali, paraleli si mobili.

= Programarea in: Assembler, C, C++, C#, Matlab, VHDL, Python, Arduino, Structured Text;

= Web design: Html, Css, XML, JavaScript, Jquery, Angular, AJAX, JSON, ASP.NET, PHP OOP;

= Baze de date: MySQL, Microsoft SQL Server, Oracle;

= Grafica & editare foto: Photoshop, Dreamweaver, CorelDraw;

= Realitate virtuala: Unity, 3ds Max;

= Inteligenta artificiald: Logica fuzzy, Framework: TensorFlow, PyTorch;

= Mediu de proiectare: Siemens NX, SolidWorks, Fusion 360, Blender;

= Mediu de simulare si programare: Proteus, MATLAB Simulink, NI LabVIEW, PLC, SCADA,
Microsoft Visual Studio.

= Categoriile: AM, A1, A2, A, B1,B
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Recenzor

Publicati

Curriculum Vitae Covaciu FIorin-Alexandw

v Sensors.,MDPI
v Micromachines, MDPI
v Applied Sciences, MDPI

Activitate stiintifica (intreaga cariera)

Cérti publicate: 3.

Lucrari publicate in ISI, SCI, sau prezentate la conferinte nationale si internationale: peste 35.
Cereri de brevet de inventie: 2.

Membru in proiecte nationale si internationale de cercetare: peste 4.

Lucrari publicate in jumale ISI si BDI sau prezentate in cadrul unor conferinte de specialitate (10
publicatii relevante)

1:

10.

F. Covaciu, A. Pisla, A. E. lordan, Development of a Virtual Reality Simulator for an Intelligent
Robotic System Used in Ankle Rehabilitation, Journal Sensors, Vol. 21, Issue: 4, 2021, pp. 1-17,
ISSN / ISBN: 1424-8220 [IS| IF: 3.9];

F. Covaciu, A. E. lordan, Control of a Drone in Virtual Reality Using MEMS Sensor Technology
and Machine Leamning, Jounal Micromachines, Vol. 13, Issue: 4, 2022, pp. 1-19, ISSN / ISBN:
2072-666X [IS! IF: 3.4];

D. Pisla, B. Galdau, F. Covaciu, C. Vaida, D. Popescu, N. Plitea, Safety Issues in the
Development of the Experimental Model for an Innovative Medical Parallel Robot used in
Brachytherapy, International Joumal of Production Research, 2017, Vol. 55 Issue: 3, pp. 684-699,
ISSN /ISBN: 0020-7543 [ISI IF: 9.2];

F. Covaciu, N. Crisan, C. Vaida, |. Andras, A. Pusca, B. Gheman, C. Radu, P. Tucan, N. Al
Haijjar, D. Pisla, Integration of Virtual Reality in the Control System of an Innovative Medical Robot
for Single-Incision Laparoscopic Surgery, Journal Sensors, 2023, Vol. 23, Issue: 12, pp. 1-25,
ISSN / ISBN: 1424-8220 [ISI FI: 3.9]

F. Covaciu, Designing and Manufacturing a Delta Robot for Pick and Place Applications, Acta
Technica Napocensis Series-Applied Mathematics Mechanics and Engineering, 2020, pp. 67-72,
ISSN / ISBN: 1221-5872 [ESCI];

F. Covaciu, A. Pisla, G. Carbone, F. Puskas, C. Vaida, D. Pisla, VR Interface for Cooperative
Robots Applied in Dynamic Environments, 2018 IEEE International Conference on Automation,
Quality and Testing, Robotics (AQTR), 2018, p. 6, ISSN / ISBN: 1844-7872 [ISI Proceedings];

F. Covaciu, Control and Actuation System of a Six Degrees of Freedom Robotic Arm, Acta
Technica Napocensis Series-Applied Mathematics Mechanics and Engineering, 2019, pp. 99-
106, ISSN / ISBN: 1221-5872 [ESCI];

F. Covaciu, A. Pisla, C. Vaida, B. Gherman, D. Pisla, Development of a Virtual Reality Simulator
for a Lower Limb Rehabilitation Robot, IEEE Intemational Conference on Automation, Quality
and Testing, Robotics = THETA, AQTR 2020 — Proceedings, 2020, pp. 6, ISSN / ISBN: 978-
172817166-1 [ISI Proceedings];

F. Covaciu, L.N. Covaciu, Control and Actuation of a Parallel Robot with Three Degrees of
Freedom, Acta Technica Napocensis Series-Applied Mathematics Mechanics and Engineering,
Vol. 5, Issue: 11, 2022, pp. 37-42, ISSN / ISBN: 1221-5872 [ESCI];

F. Covaciu, Actuation and Control of a Serial Robotic Arm with four degrees of freedom, Acta
Technica Napocensis Series-Applied Mathematics Mechanics and Engineering, 2018, pp. 347-
356, ISSN / ISBN: 1221-5872 [ESCI];
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Proiecte nationale si internationale

Cereri de brevet

Premii
Participari la activitali de training

Asociatii profesionale

Data
16.05.2024

Curriculum Vitae Covaciu Florin-Alexandru

1. CHANCE - Brahiterapia asistata robotic, o abordare inovativa in terapia cancerelor inoperabile,
Proiect national de tip PCCA TIP 2, finantat de Unitatea Executiva pentru Finantarea
Invatamantului Superior, a Cercetarii, Dezvoltaril si Inovarii (UEFISCDI), Cod proiect: PN-II-PT-
PCCA-2011-3.2-0414, 2012-1015, Contract numarul: 173/2012, Proiect coordonat de
Universitatea Tehnica din Cluj-Napoca (membru);

2. Simulation and control techniques for robots used in minimally invasive surgery — SIMCOSURG,
Intemational Grant, 2011-2013, Registration Nr.: 12546/31.05.2012 (membru);

3. ROBOCORE - Biopsia Prostatei Asistata Robotic, o metoda Inovativé de mare precizie, Proiect
national PCCA TIP 2, finantat de Unitatea Executiva pentru Finantarea invatdmantului Superior,
Cercetare, Dezvoltare si Inovare (UEFISCDI). Cod proiect : PN-lII-PT-PCCA-2013-4-0647,
Numar contract: 247/2014, Durata proiect: 2014-2016 (membru);

4. AgeWell - Dezvoltarea inovativd a unor sisteme robotice pentru reabilitare si asistare in
imbétranirea sanatoasa, Proiect Cofinantat prin Fondul European de Dezvoltare Regionald, Cod
proiect: ID P_37_215 Cod MySMIS 2014: 103415, Proiect coordonat de Universitatea Tehnica
din ClujNapoca, Centrul de Cercetare pentru Simulare si Testare Roboti Industriali — CESTER;
(membru);

5. Challenge - Noi frontiere in chirurgia uniport asistata robotic: Un sistem robotic inovativ cu
instumente cu dexteritate marita. Finantat de: Unitatea Executiva Pentru Finantarea
Invatamantului Superior a Cercetarii Dezvoltarii si Inovarii, cod proiect: PCE171/2021 - Challenge
within PNCDI Ill. Durata proiect: 2021-2023. (membru);

6. Proiect de cercetare-dezvoltare din planul sectorial al MApN, nr. 1PSCD cu titlu, Sistem tip
exoschelet pentru augmentare umand”, cod proiect: A2 9034/2022(1PSCD/2022). Durata
proiect: 2022-2025. (membru);

7. ATHENA - New smart and adaptive robotics solutions for personalized minimally invasive surgery
in cancer treatment. PNRR-III-C9-2022 — 8. Durata proiect: 2023-2026 (membru);

8. ASKLEPIOS - New frontiers in adaptive modular robotics for patient - centered medical
rehabilitation. PNRR-III-C8-2022 — I8, Durata proiect: 2023-2026 (membru);

1. N. Plitea, D. Pisla, C. Vaida, B. Gheman, P. Tucan, C. Gavor, F. Covaciu, Familie de roboti
paraleli pentru biopsia transperineald a prostatei. In curs de brevetare: A/00191/13.03.2015

2. F. Covaciu, A. Pisla, Sistem de asistare roboticd pentru reabiltarea gleznei dupa accident
vascular cerebral, Cerere brevet de inventie: A/00062/18.02.2021

Diploma de excelenta si medalia de aur cu mentiune speciald la salonul international de inventica
PRO INVENT, 2016
Curs de training in Automatizare si Control (B&R Automation Studio) la firna ICA SYSTEMS

Societatea de Robotica din Romania, SRR

Conf.dring. Covaciu Florin-Alexandru
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